NoYUus _MEDAD Y TEMPERATURA - RHT WM-Dnﬂ

PRESENTACION Coatice

Los transmisores RHT-WMy RHT-DM incorporan sensores de (wmd

alta precision y estabilidad para medicién de humedad
relativa y temperatura. Los valores medidos son convertidos
en sefales de salida4a20mA linearmente relacionados a sus
lecturas. Opcionalmente las salidas pueden ser ofrecidas en
tensién0a 10Vcc.

Por ser equipamientos microprocesados, permiten total
configuracion con la utilizacion de la interface de
comunicacién TxConfig y software bajo Windows. La
medida y transmisién de humedad puede ser configurada
entre Humedad Relativa y Punto de Rocio.

El modelo RHT-WM se destina al montaje en pared, y el
modelo RHT-DM tiene vaina sensora prolongada para
montaje en ductos o atravésde pared.

CARACTERISTICAS Y ESPECIFICACIONES

Canal de Humedad Caracteristicas Generaless:
o Resolucion de salida: 0,022 mA (4-20 mA) 0 0,015V (0-10V) o Alimentacion: 12 Vcc a 30 Vcc (modelo 4-20 mA) o 18 a 30 Vcc
o Precisién: ver figura (modelo 0-10V)
o Repetibilidad: +1%RH » Salida:
o Histéresis: +1%RH -Corriente de4-20 mA 020-4mA, tipo 2 hilos -alimentacién por loop
« No-linearidad: <<1%RH - Tensién 0-10 Vcc (opcional)
« Estabilidad: <1%RH por afio « Aislacion entre salidas:
« Rango: Configurable entre 0y 100%RH o -100 e 103 °C en punto - Salidas 4-20 mA aisladas. Salidas 0-10V no aisladas

de rocio « Carga en la Salida (RL):
« Tiempo de Respuesta: 4 s con aire en movimiento suave - Modelo 4-20 mA: RL (méx. en Ohms) = (Vcc - 12) /0,02

& Donde: Vcc=Tension de Alimentacion en Volts

Canal de Temp

de tension de
Resolucion de
Precision: ver fig
Repetibilidad: +0
Rango: Configurable entre -40y 120 °C - Sensor y Vaina (RHT-DM): Ver Figura

Tiempo de Respuesta: hasta 30 s con aire en'movimiento suave = Madulo Electronico: -10 a +65 °C, 0 a 95%RH

Precision de las Medidas y Limites Operativos de los Sensores

URANSMISDRES DE TEMPERATURA Y HUMEDAD RELATIVA ]
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El sensor utilizado en este equipamiento puede ser danado o descalibrado si es expuesto a atmdsferas contaminadas con agentes
quimicos. Acido Clorhidrico, Acido Nitrico, Acido Sulftricoy Amoniaco en concentraciones elevadas pueden dafar el sensor. Acetona,
Etanoly Propilenglicol pueden causar errores de medidas reversibles.
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CONFIGURACION

Toda configuracién de los transmisores RHT-WM y RHT-DM es
realizada por el software TxConfig e interface TxConfig USB, a
través de una puertade comunicacién USB de lacomputadora.

En la configuracion es posible establecer el rango de sefal de salada,
corregir desvios de medicién (correccion de cero), y determinar la
condicién delasalada en el caso defalla en el sensor. Informaciones
internas del transmisor, como nimero de serie, versién, modelo y
lecturas delos sensores también son presentadas.

La configuracién padrén de fabrica es:

« Rango de medicién de humedad: 0 a 100%

« Rango de medicién de temperatura: 0 a 100 °C

« Salidas en valor maximo en caso de falla en el sensor

Alimentacién por el Loop Alimentacion por Bateria 9V

INSTALACIONES ELECTRICAS

MODELO 4-20 mA MODELO 0-10V
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Huridity Input

Measuring Range Sensor Failure Zero Correction

Lower Value 0 %RH  Select Output Action Minc 10,0 %RH

Upper Value 100 %RAH " Downscale Max: 10,0 %RH

Max Measuiing Range  Oto100%RH & Upscale 0.00 %RH

Minimal Span 5%RH

Temperature Input

Measuring Range Sensor Failure Zero Comrection

Lower Value '40— e Select Output Action Min. 80 °C
Upper Value 120 C " Downscale Max: 80 °C
Max Measuring Range  -401t0 120°C * Upscale W ‘C
Minimal Span 5'C

Device Information

Serial Number: 07063841
Device fimware version:1.16
Model: RHT Wi /DM

Output type:4 - 20 mé

Last Humidity Measure =48,90%RH
Last Temperature Measure =23,42°C

Apply Read Device

Pantalla principal del software TxConfig
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Carga - instrumento de medicion (indicador, controlador, registrador).

INSTALACION

Modelo RHT-WM

Médulo electrénico compacto con capsula sensora que garantiza
respuestarapiday aislalos sensores del calentamientointerno del
modulo. La capsula sensora debe ser siempre montada volcada
hacia abajo.

Remueva la tapa del médulo para tener acceso a las conexiones
eléctricasyadosagujeros parafijacionen pared.

70 mm

“— 48.7mm —»

39 mm

Modelo RHT-DM

Utiliza el mismo maédulo electréonico del modelo RHT-WM, con los
sensores montados la extremidad de una vaina en acero
inoxidable, con largo de 150, 250 0 400 mm. La fijacion de esta
vaina es por brida.

35 mm

60 mm

14,0mm
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